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1. CZESC OPISOWA.

1. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem opracowania jest projekt budowlany remontu przepo
mpowni $ciekbw w m. Narewka, Guszczewina, Gruszki, Zabtotczyzna, Janowo,
Swinoroje, Miktaszewo, Lewkowo Stare, Lewkowo Nowe, Nowa Luka, Stary Dwor,
Mostki, Tarnopol, Siemianowka, Olchéwka, Lesna gm. Narewka.

2. Podstawa opracowania.
- zlecenie Inwestora,

- projekt budowlany budowy przepompowni $ciekéw z 1991 opracowany przez
Pracownig Projektowa Budownictwa Komunalnego z Warszawy

- obowiazujace przepisy i normy

3. Ogélna charakterystyka obiektu.

Przepompownie na terenie gm. Narewka zostaly w przewazajacej czg¢sci wykonane
ze zbiornikéw z kregdéw zelbetowych lub polimerobetonowych czyli materiatow o duzej
wytrzymatosci 1 szczelnosci hydraulicznej. Stan techniczny zbiornikow jest dobry.
Wyposazenie przepompowni stanowig rurociagi tloczne, armatura odcinajaca, zwrotna,
kolana automatycznego sprzegu pomp, prowadnice rurowe, wentylacj¢ nawiewno-
wywiewna, luk montazowy z drabing ztazowa, oraz uktadu sterowania pracy pomp. W
trzech przepompowniach tj: P1(Narewka-oczyszczalnia $ciekow), P10(Narewka-ul.
Mickiewicza 6A), P11(ul. Mickiewicza 21), P12(Narewka-ul. Ogrodowa 20) wystepuje
tylko po jednej instalacji hydraulicznej i sterowniczej i pompie — nalezy zamontowac
drugi. W przepompowni P13( Swinoroje) ze wzgledu na brak prowadnic nalezy je
zamontowac¢. W wszystkich przepompowniach wystepuja pompy zatapialnie wyposazone
w wirnik typu Vortex o swobodnym przelocie @ 80 i 65 mm . Ze wzgledu na duzy stopien
wyeksploatowania nalezy wymieni¢ pompy z zachowanie istniejacego Swobodnego
przelotu @80 i 65 mm i wirnika typu Vortex oraz dostosowa¢ szafy sterujaca pompami.

Na dzien dzisiejszy w przepompowniach zamontowane sa pompy w ilosci:
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Zestawienie pomp

Pozycja Typ pompy moc pompy Q H Producent Ilos¢
[kW] [I/s] |[[m] [szt]
P19 MS1-14L 11 3,6 11 Metachem 2
P28 MS1-14M 1.1 8 4.8 Metalchem 2
P6,P15 MS1-14H Z 15 9 7 Metalchem 4
P1,P10,P12, P13,P14,P16 | MS1-24 2,2 110 |87 Metalchem 9
P2, P5, P11,P26, P27, MS1-32 Z 3 12 10 Metalchem 9
P3 MS1-42 Z 4 9.5 13.6 Metalchem 2
P18 MS1-44 Z 4 172 11,3 Metalchem 2
P4 DW VOX F 300 2,2 13 15,7 Ebara 2
P17 IF1 150 0,9 13 51 LFP 2
P7 MS1-24 ? 15-20 2
P20, P21, P23, SEV.80.80.11.4.50D 1.1 16.1 |71 Grundfos 6
P9 SEV.80.80.13.4.50D 1.3 8.7 9 Grundfos 2
P8 SEV.80.80.40.2.51D 4 11 12 Grundfos 2
P24 SV 024 B1D501P 2,4 21 10,7 Grundfos 2
P22 SV 072B H1 B 511 7.2 32 315 Grundfos 2
P25 SV092BH1B511 9,2 38 37 Grundfos 2

4.0pis rozwigzan projektowych.
4.1. Dobor pomp zatapialnych.

Doboru pomp dokonano przyjmujac za podstawe doboru parametry istniejacych
pomp. Dobrano pompy o nastgpujacych parametrach:

1.Przepompownie P19

- parametry pracy H= 11m, Q=3,6dm3/s, np.SEV80.80.11.4.50D o0 mocy 1,1kW 3x400V
10m kabla,

2.Przepompownie P28

- parametry pracy H=4,8m, Q=8dm3/s, np.SEV80.80.13.4.50D o mocy 1,3kW 3x400V
10m kabla,

3.Przepompownie P1,P6,P7,P13,P14,P15

- parametry pracy H=8,7m, Q=11,0dm3/s, np.SEV80.80.22.4.50D o mocy 2,2kW 3x400V
10m kabla,

4.Przepompownie P2,P3,P5,P10,P11,P12,P16,P26,P27

- parametry pracy H=10,0m, Q=12,0dm3/s, np.SEV80.80.40.2.51D o0 mocy 4,0kW
3x400V 10m kabla ,
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5.Przepompownie P18,P24

- parametry pracy H=11,3m, Q=17,2dm3/s, np.SEV80.80.40.4.51D o mocy 4,0kW
3x400V 10m kabla,

6.Przepompownie P4

- parametry pracy H=15,7m, Q=13,0dm3/s, np.SEV65.65.22.2.50D o0 mocy 2,2kW
3x400V 10m kabla ,

7.Przepompownie P17

- parametry pracy H=5.1m, Q=13,0dm%s np. np. SEV65.65.11.2.50B 0 mocy 1,1kW
3x400V 10m kabla ,

8.Przepompownie P20,P21,P23

- parametry pracy H=7.1m, Q=16,1dm%s np. np. SEV80.80.11.4.50D o mocy 1,1kW
3x400V 10m kabla ,

9.Przepompownie P9

- parametry pracy H=9.0m, Q=8,7dm%s np. np. SEV80.80.13.4.50D o mocy 1,3kW
3x400V 10m kabla ,

10.Przepompownie P8

- parametry pracy H=12m, Q=11,0dm*/s np. np. SEV80.80.40.2.51D o mocy 4,0kW
3x400V 10m kabla ,

11.Przepompownie P22

- parametry pracy H=31,5m, Q=32,0dm*/s np. np. SEV80.80.75.2.51D o mocy 7,5kW
3x400V 10m kabla ,

12.Przepompownie P25

- parametry pracy H=37m, Q=38,0dm*/s np. np. SEV80.80.92.2.51D o mocy 9,2kW
3x400V 10m kabla — przepompownia P3,

Parametry pracy pomp odnosza si¢ do jeden pompy.

- wirnik wykonany z zeliwa o wolnym przelocie ®80 i 65mm,

- krociec ttoczny pompy DN 80 i 65 mm,

- silnik czterobiegunowy z rozruchem bezposrednim w oslonie ze stali nierdzewnej
chtodzonym ciecza z komory wirnika,

- mozliwo$¢ zastosowania pompy do pracy w wersji suchej,

- wirnik przystosowany do tloczenia cieczy gestych (do 1100 kg/m®), zawierajacych
frakcje lotne,

- mozliwo$¢ ttoczenia cieczy o wartosciach pH od 4 do 10,

- podwojne kasetowe uszczelnienie mechaniczne watu (Sic/Sic 1 Wegiel/Ceramika),

- polaczenie korpusu silnika z komora wirnika za pomoca pier§cienia zaciskowego ze stali
nierdzewnej zapewniajace demontaz bez uzycia narzedzi,

- Sruby ze stali nierdzewnej,

- wbudowane zabezpieczenie termiczne pompy,

- klasa szczelnosci IP 68 zgodna z norma IEC 60 529,

- mozliwo$¢ pracy w 20 cyklach na godzing,

- maksymalna glebokos$¢ zanurzenia 20 m,

- maksymalne dopuszczalne wahania napigcia -10%/+6%.
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Kazda pompa montowana bedzie z wykorzystaniem dedykowanego do danego typu
pompy systemu autozlacza.

Parametry pracy pomp odnosza si¢ do jeden pompy.
4.2. Armatura i osprzet przepompowni.

Projektuje sig nastgpujaca armaturg zaporowo-zwrotna, odcinajacg oraz osprzet:
1. Zasuwa odcinajaca z zeliwa sferoidalnego PN10 np. Hawle nr kat. 4806,
2. Zawor zwrotny kulowy z zeliwa sferoidalnego, kula z rdzenia metalowego pokryta NBR
np. Hawle nr kat. 9841
3. Zawor pluczacy z zeliwa sferoidalnego PN10 np. Jafar typ 8890,
4. Lacznik kohierzowy do rur z tworzywa PN10 np. Jafar typ 9103,

4.3. Orurowanie.

Catos¢ orurowania wewnatrz przepompowni, przewiduje si¢ wykona¢ z rur oraz
ksztaltek ze stali nierdzewnej AISI304. Armature kolnierzowa taczy¢ nalezy przy uzyciu
wywijek ze stali nierdzewnej (o grubosciach identycznych jak rury) oraz luznych kotnierzy
siluminowych GK-AISi 12 (DIN 2462) doszczelnianych uszczelkami neoprenowymi.
Orurowanie przepompowni nalezy potaczy¢ z istniejaca siecia tloczna za pomoca
typowych tacznikéw kotnierzowych np. system 2000 lub ksztattek elektrooporowych.

4.4. Wyposazenie przepompowni.

Dla sprawnego opuszczania i Wwyciagania pomp, stuzyla bedzie wciagarka
elektryczna o udzwigu 300 kg, zamontowana na specjalnej konstrukcji fabrycznej
umozliwiajacej zmiang lokalizacji urzadzenia (tzw. tr6jndg). Pompy beda opuszczane
(wyciagane) po 2 parach prowadnic wykonanych z rurek zestali nierdzewnej AISI 304 o
srednicy Dzewn = 60,3 mm,

Dot prowadnic jest stabilizowany w podstawach pomp, natomiast w gornej cz¢sSci, tj. na
poziomie otworow montazowych, prowadnice beda mocowane do wewngtrznych
powierzchni tych otworéw za posrednictwem uchwytow gornych, dostarczanych przez
producenta pomp. Do montazu prowadnic nalezy zastosowa¢ elementy montazowe ($ruby,
nakretki, podktadki) ze stali nierdzewnej AlISI 304.

5. Wytyczne dla branz.
5.1. Konstrukcja.

Pompy nalezy ustawia¢ na dnie zbiornika na istniejacej wylewce. Rurociagi
montowac z wykorzystaniem istniejacych przepustow. Wszystkie przejscia uszczelnic.
Pokrywy otworéw montazowych pomp, nalezy zaprojektowa¢ w wykonaniu z blachy ze
stali nierdzewnej AlSI 304.
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5.2. Zasilanie, automatyka i sterowanie praca pomp.

Przy projektowanej szafie sterowniczej przepompowni (dostarczanej razem z
pompami) wykorzystac istniejaca szaf¢ zasilajaca .

5.3. Wytyczne montazu.

Montaz pomp nalezy rozpocza¢ od ustawienia podstaw w przewidywanych
miejscach dna zbiornika czerpalnego. Po wytrasowaniu miejsc na kotwy, nalezy nawierci¢
otwory i zala¢ je betonem a po jego zwiazaniu przykreci¢ podstawy do dna. Nastgpnie
mozna przystapi¢ do montazu przewodoéw tltocznych, spawajac uprzednio wytrasowane
odcinki orurowania. W miejscach przewidzianych w projekcie, nalezy zamontowaé
armature zaporowo-zwrotna i odcinajaca.

Po zakonczeniu montazu i sprawdzeniu szczelnosci potaczen (préba cisnieniowa) mozna
zamontowac¢ prowadnice pomp. Do opuszczenia pomp wykorzystac¢ nalezy wciagarke
Opuszczanie powinno odbywac si¢ swobodnie, az do momentu dotarcia pompy do ztacza
podstawy, z ktorym (pod wplywem cigzaru pompy) nastepuje szczelne potaczenie.
Koncowki kabli zasilajacych i sterowniczych (po przeprowadzeniu ich przez przepusty)
nalezy doprowadzi¢ do szafy sterowniczej. Przejscia kablowe nalezy zaizolowac
szczeliwem, aby unikna¢ przedostawania si¢ do szafy oparow. Zwisajace luzne odcinki
kabli oraz tancuchy transportowe pomp nalezy podwiesi¢ pod stropem, aby nie zostaty
wessane przez pracujaca pompe.

5.4. Wytyczne eksploatacji wstepne;j.

W trakcie rozruchu (na wodzie lub $ciekach) nalezy przesledzi¢ prace pomp

sprawdzajac czy zalaczaja si¢ one i wylaczaja przy zadanych poziomach $ciekéw w studni.
Normalnie zaleca si¢ codzienna kontrole przez 1 do 2 tygodni po uruchomieniu.
Prace konserwacyjne zaleca si¢ przeprowadza¢ raz do roku. W zakres konserwacji
wchodzi sprawdzenie ilosci oraz ewentualna wymiana oleju oraz kontrola luzu osiowego
wirnika pompy. Doktadny opis tych czynnosci sprecyzowany jest w instrukcji obstugi,
dotaczanej przez producenta pomp przez ich producenta, wzglednie krajowego
dystrybutora. Automatycznie dziatajaca przepompownia zostata zaprojektowana w ten
sposob, aby schodzenie obstlugi na dno komor czerpalnych pomp, ograniczy¢é do
niezbednego minimum. Podczas prac konserwacyjno czystosciowych na dnie zbiornika
czerpalnego, nalezy przestrzega¢ przepisow BHP jak przy pracach na czynnej sieci
kanalizacyjnej. Pracownicy powinni by¢ wyposazeni w odpowiednia odziez i sprzet do
sprawdzania ewentualnej obecnosci niebezpiecznych gazdéw. Osoba schodzaca na dno
powinna by¢ asekurowana przez dwu pracownikéw z poziomu wiazu, z tego tez wzgledu
wszelkie prace konserwacyjne i remontowe powinni wykonywaé pracownicy
wykwalifikowani z odpowiednim przeszkoleniem w zakresie obowiazujacych przepiséw
BHP.

5.5 System telemetrii - monitoringu dla przepompowni $ciekow.
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Kompletny system telemetrii powinien uwzgledniac:
e System wizualizacji SCADA
e Dostosowany uktad lokalnego sterowania przepompownia S$ciekow
wyposazony w modut komunikacyjny GPRS
e Sterownik systemu nadrzednego MASTER (zarzadzanie polaczeniem z
poszczegbdlnym obiektem — w tym przypadku przepompownia $ciekdéw)
e Modut alarmowania za posrednictwem modutu SMS

Dla realizacji wyzej wymienionych przyjeto wymienione ponizej zatozenia
techniczne.

5.5.1 System wizualizacji SCADA.

a) Ogolna charakterystyka
Poza standardowa funkcjonalnoscia systemow SCADA, system powinien posiadaé
cechy:

e Automatyczna kompresja archiwum danych,

e Wykresy biezace, historyczne i wzorcowe z dynamiczna parametryzacja i

skalowaniem,
e Dhugookresowy dziennik alarméw 1 zdarzen ograniczony jedynie
pojemnoscia dysku,

e Whbudowany generator raportow definiowanych w efektywnym jezyku
wyrazen 1 formatow,

e Automatyczna archiwizacja alarmoéw 1 danych na rezerwowych dyskach
statych lub wymiennych (tworzenie kopii bezpieczenstwa) rdéwniez
archiwizacja w bazie MS SQL,

e Narzedzie do szczegdtowej analizy informacji o generowanych alarmach

oraz danych na temat pracy systemu alarmow,

Dwukierunkowy dostep do relacyjnych baz danych,

Modut rejestracji zdarzeniowej danych,

Wbudowany modut projektowania, wyswietlania oraz drukowania trendow,

Mozliwos$¢ pracy w konfiguracjach wielomonitorowych,

Sieciowy serwer danych biezacych i archiwalnych oparty na technologii

serwer-klient,

Wizualizacja w Internecie,

e Kontrola dostgpu do funkcji systemu poprzez system haset i bazg
uzytkownikow,

e Oprogramowanie w jgzyku polskim.

b)Funkcje systemu SCADA

Przewidzie¢ wykonanie ekrandw umozliwiajacych podglad i kontrole ponizej
opisanych parametréw. Funkcjonalnie system projektowac 1 wykonywac¢ zgodnie z
opisanym ponizej uktadem okien.
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C)Ekran gtéwny

Na ekranie gléwnym przedstawi¢ graficznie rozlokowanie poszczegdlnych
obiektow wlaczonych do systemu wizualizacji na mapie/mapach terenu. Symbole
przepompowni powinny by¢ aktywne to znaczy prezentowaé graficznie stany
przepompowni takie jak praca/postdj/awaria pompy, stan komunikacji, stan alarmu
itp. Na ekranie gléwnym powinna by¢ rowniez zawarta informacja na temat
aktualnych stanéw przepompowni, jako tablic¢ rekordow ze stanami z wszystkich
obiektow wilaczonych do systemu wizualizacji. W prawej cz¢sci okna gléwnego
powinno by¢ umieszczone MENU wyboru przepompowni, obiektow lub grup
obiektow zaleznie od ilosci wiaczonych do systemu.

d) Ekran przepompowni
Na ekranie przepompowni powinien by¢ zamieszczony schemat pogladowy lub
rzut przestrzenny dla poszczegdlnej przepompowni. Na ekranie powinny by¢
sygnalizowane stany:
e Aktualny poziom $ciekoOw w przepompowni,
Przeplyw Sciekow,
Sygnalizacja pracy pompy P1,
Sygnalizacja pracy pompy P2,
Sygnalizacja stanu ptywaka MAX,
Sygnalizacja stanu pracy ptywaka MIN,
Sygnalizacja stanéw:
o Zabezpieczenie silnikowe pompy P1,
Zabezpieczenie silnikowe pompy P2,
Uszkodzenie czujnika poziomu (sondy hydrostatycznej),
Osiagnigty wysoki poziom $cieckow w przepompowni (z sondy
hydrostatycznej),
Maksymalna ilo$¢ zataczen pompy P1 w ciagu godziny,
Maksymalna 1lo$¢ zataczen pompy P2 w ciagu godziny,
Przekroczona liczba zataczen pompy P1 w ciagu doby,
Przekroczona liczba zataczen pompy P2 w ciagu doby,
Przekroczony maksymalny czas pracy ciagtej pompy P1,
Przekroczony maksymalny czas pracy ciagtej pompy P2,
Osiagnigty czas do serwisu pompy P1,
Osiagnigty czas do serwisu pompy P2,
e Liczniki:

o Ilo$¢ cykli zalaczen pompy P1,

o Ilo$¢ cykli zalaczen pompy P2,

o Czas pracy pompy P1,

o Czas pracy pompy P2,

Na ekranie przepompowni powinna by¢ réwniez zawarta informacja na temat

aktualnych stanow danej (wyswietlonej) przepompowni, jako tablicg rekordow ze
stanami z wszystkich urzadzen monitorowanych przez system.

e 6 o o o o
o O O

O O O O 0O O O O
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e)Pozostate ekrany
Pozostale zaprojektowa¢ 1 wykona¢ tak, aby mozliwe bylo zadawanie
podstawowych parametréw komunikacyjnych i prowadzenie analiz pracy w oparciu
o ekrany lub aplikacje trendéw historycznych i biezacych oraz raportow.

f)Zdalny dostep

Caly system telemetrii zaprojektowac tak, aby byla zapewniona mozliwos¢
zdalnego dostepu. System zdalnego dostgpu powinien umozliwia¢ podglad
podstawowych parametrow z przegladarki internetowej telefonu komérkowego lub
PDA oraz dostgp do parametrow zaawansowanych z innego komputera.

5.5.2 Uklad lokalnego sterowania przepompownia $ciekOw wyposazony w

modul komunikacyjny GPRS.

Funkcje uktad sterowania pompownia:

sterowanie sekwencyjne naprzemienne pomp $cickowych,

tryb sterowania automatyczny podstawowy (zalezny od wysokosci lustra

sciekow zrealizowany poprzez dynamiczny odczyt wartosci), automatyczny

awaryjny (zalezny od wysokosci lustra §ciekéw zrealizowany poprzez stan
facznikow pltywakowych), reczny,

powiadomienie o podstawowych stanach pracy uktadu sterowania (stan

pracy pomp: praca/postdj/awaria, tryb pracy pomp, informacja o stanie

tacznikow ptywakowych, informacje o stanach alarmowych),

zadanie poziomow zataczenia 1 wylaczenia pomp Sciekowych,

uktad sterowania rejestruje nastepujace wartosci analityczne:

o wysokos$¢ lustra $ciekow,

o czas pracy 1 ilos¢ zalaczen poszczegdlnych pomp Sciekowych 1
mieszadia,

o czas do serwisu poszczegolnych pomp $ciekowych 1 mieszadla,

o czas pracy 1 ilos¢ zataczen poszczegdlnych pomp S$ciekowych w
biezacym dniu,

o czas pracy 1 ilo$¢ zalaczen poszczegdlnych pomp Sciekowych w
poprzednim dniu,

o czas pracy 1 i1lo$¢ zalaczen poszczegdlnych pomp $ciekowych za ostatnia
godzing,

o Czas pracy pompy z ostatniego cyklu,

o sygnaly alarmowe (uszkodzenie czujnika poziomu, osiagnigcie
wysokiego poziomu, osiagnigcie niskiego poziomu, przekroczona ilos¢
zalaczenh pompy w ciagu godziny, przekroczona ilo$¢ zataczenh w ciagu
doby, przekroczony maksymalny czas pracy pompy, osiagnigty czas do
serwisu pompy, btad zasilania, awaria ukladu sterowania, czujnik
otwarcia szafy sterowniczej),

uktad sterowania wyposazony w zintegrowany panel operatorski

wyswietlajacy podstawowe parametry pracy pompowni (status pracy pomp

sciekowych, tryb pracy pomp $ciekowych, aktualny poziom lustra scieckow w

studni, stany awaryjne pracy pompowni, stany awaryjne pracy ukladu
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sterowania) oraz dajacy mozliwos¢ wprowadzenia warto$ci do zadania
(poziom wlaczenia pomp Sciekowych, poziom wylaczenia pomp
Sciekowych, progi alarmowe),

e uklad sterowania pomp $ciekowych wyposazony w modul komunikacyjny do
transmisji danych pakietowych w technologii GPRS do nadrzednego
systemu SCADA.

5.5.3 Sterownik systemu nadrz¢dnego (PLC MASTER).

a) Sterownik Master:

Przyjeto wykonanie aplikacji zarzadzania komunikacja w oparciu o sterownik 1
modul komunikacyjny dostosowany do technologii transmisji pakietowej
GPRS/Ethernet.

Aby mozliwe bylo realizowanie komunikacji migdzy systemem nadrzednym a
sterownikiem zamontowanym w szafie sterowniczej przepompowni nalezy
zastosowa¢ modut komunikacyjny dostosowany do technologii transmisji
pakietowej GPRS/Ethernet. Mozliwos¢ dowolnego wyboru kanatu transmisji
(zaleznie od dostgpnosci), w tym technologii tunelowania VPN, daje niezwykla
uniwersalnos$¢, jak rowniez mozliwo$¢ unifikacji sprzetu stosowanego w calym
przedsigbiorstwie. Do kazdego takiego urzadzenia nalezy przewidzie¢ mozliwo$¢
zdalnego dostepu w celu konfiguracji lub diagnostyki.

b) Funkcje modutu komunikacyjnego MASTER — algorytm komunikacji

Okresowy odczyt danych
W algorytmie uwzgledniono mozliwo$¢ okresowego odczytu danych z modutéw
komunikacyjnych umieszczonych na przepompowniach S$ciekéw. Funkcja ta
realizowana jest na podstawie parametrow ustawionych w systemie wizualizacji.

Zarzadzanie ruchem transmisji pakietowej GPRS/Ethernet
Sterownik  zastosowany w module komunikacyjnym, a konkretniej
zaimplementowany w nim algorytm realizuje zarzadzanie ruchem sieciowym 1
transmisja danych. W zalezno$ci od kanalu komunikacyjnego 1 zdarzen
wystepujacych na przepompowniach komunikacja jest realizowana
w trybie online lub okresowo.

Parametry komunikacji GPRS
Na koszty zwigzane z transmisja danych wplywaja bezposrednio ilo$ci
przesylanych pakietow poprzez kanat GPRS. W celu optymalizacji ilo$ci pakietow
nalezy przewidzie¢ mozliwo$¢ ustawienia dla kazdej przepompowni podiaczonej
poprzez modut MASTER indywidualnie czasu, co jaki powinien by¢ odpytywany
sterownik zamontowany na przepompowni. Konfiguracj¢ parametrow nalezy
przygotowac tak, by mozna byto wykonywac ja z systemu wizualizacji.

Modul alarmowania za posrednictwem modulu SMS.
W algorytmie komunikatora (sterownika Master) musi zosta¢ uwzgledniona
mozliwo$¢ wysylania wiadomosci SMS w przypadku wystapienia stanu
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alarmowego badz innego zdefiniowanego parametru. Rozwiazanie takie nalezy
zaimplementowa¢ do komunikatora. W przypadku realizacji funkcji SMS w
komunikatorze nalezy przewidzie¢ mozliwos¢ wystania wiadomosci réwniez do
predefiniowanej grupy odbiorcOw oraz nadania stanom alarmowym kryterium
waznosci 1 zaleznie od poziomu waznos$ci wysytanie do kilku grup adresatow.

Lp Nazwa

Kompletny system SCADA dla 28 przepompowni $ciekow:
e Stacja komputerowa wraz z niezbednym oprogramowaniem systemowym
e  Oprogramowanie SCADA
1 e Serwer wiadomosci SMS
e Komunikator GPRS

5.5.4 Wymagane wyposazenie Stacji Dyspozytorskiej.

Nowy komputer stacjonarny klasy PC z systemem operacyjnym Windows 7 Professional PL
64 bitowy, z aplikacja antywirusowa komercyjna z aktualizacja bazy wirusow przez okres
2 lat, oraz dedykowanym systemem SCADA.

Minimalna specyfikacja sprzetu:

Processor : Intel Pentium G2020 (Dual Core 2,90GHz)
pamig¢ RAM: 4GB DDR3

dysk twardy: 500GB SATAIII

naped optyczny: DVD+RW Dual Layer

karta graficzna: Intel GMA X2000

karta muzyczna: Realtek

obudowa

klawiatura + mysz

drukarka kolorowa atramentowa

Monitor panoramiczny LCD o przekatnej ok. 27 1 rozdzielczosci Full HD (1980x1080)
wraz z wbudowanymi gtosnikami,

Zasilacz awaryjny UPS do podtrzymania zasilania dyspozytorni na wypadek zaniku
zasilania podstawowego,

Listwa zasilajaca dla dystrybucji zasilania,

Bramka modem GPRS(modem z dedykowang aplikacja zarzadzajaca wymiang danych,
zasilacz, konwerter).

6. Uwagi koncowe.
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Wszystkie materiaty uzyte do montazu instalacji powinny posiada¢ certyfikat na
znak bezpieczenstwa lub deklaracje zgodnosci z Polska Norma lub certyfikat (deklaracje)
zgodnosci z aprobata techniczna. Obowiazek dostarczenia tych dokumentdéw spoczywa na
wykonawcy. Catos¢ robot wykonac zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury w
sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie z
dnia 12 kwietnia 2002 r. - Dz.U. Nr 75 z p6zn. zm..

Calo$¢ robot wykona¢ zgodnie z ,,Warunkami technicznymi wykonania i
odbioru robot budowlano — montazowych” oraz aktualnie obowiazujacymi normami i
przepisami. Roboty prowadzi¢ pod statym nadzorem technicznym.
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I1l. ZESTAWIENIE PODSTAWOWYCH MATERIALOW

L.p. Wyszczegdlnienie Mos¢
Przepompownia P
Pompa zatapialna H=11,0m, Q=3,6dm3/s , P- 1.1 kW z
1 o 2 szt
autoztaczem i fancuchem
Pompa zatapialna H=4,80m, Q=8,0dm3/s , P-1.3 kW z
2 o 2 szt
autoztaczem i fancuchem
Pompa zatapialna H=8,7m, Q=11,0dm3/s , P-2.2 kW z
3 5 12 szt
autoztaczem i fancuchem
Pompa zatapialna H=10,0m, Q=12,0dm3/s , P-4.0 kWz
4 ., 18 szt
autozlaczem i tancuchem
Pompa zatapialna H=11,3m, Q=17,2dm3/s , P-4.0 kW z
5 T 4 szt
autoztaczem i fancuchem
Pompa zatapialna H=15,7m, Q=13,0dm3/s, P- 2.2 kW z
6 T 2 szt
autoztaczem i fancuchem
Pompa zatapialna H=5,1m, Q=13,0dm3/s , P- 1.1 kWz
7 A 2 szt
autoztaczem i tancuchem
Pompa zatapialna H=7,1m, Q=16,1dm3/s , P- 1.1 kW z
8 A 6 szt
autoztaczem i fancuchem
Pompa zatapialna H=9,0m, Q=8,7dm3/s , P- 1.3 kKW z
9 S 2 szt
autoztaczem i fancuchem
Pompa zatapialna H=12,0m, Q=11,0dm3/s , P- 4.0 KW z
10 Y 2 szt
autoztaczem i tfancuchem
Pompa zatapialna H=31,5m, Q=32,0dm3/s , P- 7.5 kW z
11 Y 2 szt
autoztaczem i tfancuchem
Pompa zatapialna H=37,0m, Q=38,0dm3/s , P- 9.2 kW z
12 Y 2 szt
autoztaczem i tfancuchem
13 Prowadnice pomp ®60,3 stal nierdzewna AISI 304- 1 kol
Pompownia P1( h -4.8 m) P
14 Prowadnice pomp ®60,3 stal nierdzewna AISI 304- 2 kol
Pompownia P7(h-3.8m) P
15 Prowadnice pomp ®60,3 stal nierdzewna AISI 304- 1 kol
Pompownia P10(h-3.3m) P
16 Prowadnice pomp ®60,3 stal nierdzewna AISI 304- 1 kol
Pompownia P11(h-3.6m) P
17 Prowadnice pomp ®60,3 stal nierdzewna AISI 304- 1 kol
Pompownia P12(h-4.0m) P
18 Zawor pluczacy zeliwny DN8O 6 szt
19 Zasuwa zeliwna do Scickéw DNS8O 6 szt
20 Zawor zwrotny kulowy do Sciekéw DN80O 6 szt
21 Lacznik kohierzowy do rur PCV 100/110 6 szt
22 Kolano stalowe DN80 6 szt
23 Trojnik stalowy rownoprzelotowy DN100 6 szt
24 Zwezka stalowa DN100/80 6 szt
25 Szafa zasilajaco-sterownicza 28szt.
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Wszystkie przepompownie

Wyciagarka elektryczna na konstrukcji umozliwiajacej zmiang
1 T . e, 1szt
lokalizacji urzadzenia (tzw. trojnog)
2 Detektor gazow 1 szt

Uwaga: Przed przystapieniem do realizacji robot wszystkie wymiary sprawdzi¢ na
budowie.
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V. INFORMACJA DOTYCZACA
BEZPIECZENSTWA
| OCHRONY ZDROWIA

Zamawiajacy: Gmina Narewka
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Inwestor: Gmina Narewka
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INFORMACJA DOTYCZACA BEZPIECZENSTWA
| OCHRONY ZDROWIA

sporzadzona na podstawie Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w
sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia.

1. ZAKRES ROBOT DLA CALEGO ZAMIERZENIA BUDOWLANEGO ORAZ KOLEJNOSC
REALIZACJI POSZCZEGOLNYCH OBIEKTOW

Zakres projektu obejmuje remont przepompowi $ciekow w gminie Narewka.
Kolejnos$¢ wykonywanych robot:

e zagospodarowanie placu budowy
e roboty budowlano — montazowe
e roboty wykonczeniowe

2. WYKAZ ISTNIEJACYCH OBIEKTOW BUDOWLANYCH

Teren inwestycji zagospodarowany jest w przepompownie. Dziatka uzbrojona.

3. ELEMENTY _ZAGOSPODAROWANIA TERENU _KTORE _MOGA STWARZAC
ZAGROZENIE BEZPIECZENSTWA LUDZI | ZDROWIA

Nie wystepuja elementy zagospodarowania terenu, ktore moga stwarzac zagrozenie
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi.

Przed rozpoczgciem robdt budowlanych nalezy zagospodarowaé plac budowy. Gléwny
realizator inwestycji obowiazany jest do petnienia nadzoru nad przestrzeganiem na placu
budowy przepisow bezpieczenstwa 1 higieny pracy oraz egzekwowania od
podwykonawcow przestrzegania przepisow prawa budowlanego i innych rozporzadzen w
tym zakresie.

Zagospodarowanie terenu budowy powinno obejmowac w szczego6lnosci:

e oznakowanie i ogrodzenie placu budowy
¢ urzadzenie sktadowisk materiatow 1 wyrobow
Teren budowy powinien by¢ oznakowany tablicami informacyjnymi i w miarg
potrzeby ogrodzony lub skutecznie zabezpieczony przed osobami postronnymi. Wysokos¢
ogrodzenia powinna wynosi¢ min. 1,5m. W ogrodzeniu placu budowy powinny by¢
wykonane oddzielne bramy dla ruchu pieszego oraz pojazdéw mechanicznych i maszyn
budowlanych.

Dla pojazdéw uzywanych w trakcie wykonywania rob6t budowlanych nalezy wyznaczy¢

I oznakowaé miejsca postojowe na terenie budowy. Szerokos¢ drog komunikacyjnych na
placu budowy powinna by¢ dostosowana do uzywanych srodkéw transportowych. Drogi i
ciagi piesze na placu budowy powinny by¢ utrzymane we wlasciwym stanie technicznym.
Nie wolno na nich skltadowa¢ materiatow, sprzetu lub innych przedmiotéw. Drogi
komunikacyjne dla wozkow 1 taczek oraz pochylnie, po ktérych dokonuje si¢ r¢cznego
przenoszenia cigzarOw nie powinny mie¢ spadkéw wigkszych niz 10%. Przej$cia i miejsca
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niebezpieczne powinny by¢ oswietlone i oznakowane znakami ostrzegawczymi lub
znakami zakazu.

Strefa niebezpieczna, w ktorej istnieje zagrozenie spadania z wysokosci przedmiotow
powinna by¢ ogrodzona balustradami i oznakowana w sposéb uniemozliwiajacy dostep
osobom postronnym. Strefa ta nie moze wynosi¢ mniej niz 1/10 wysokos$ci, z ktorej moga
spada¢ przedmioty, lecz nie mniej niz 6,0 m. Przejscia, przejazdy i stanowiska pracy w
strefie niebezpieczne] powinny by¢ zabezpieczone daszkami ochronnymi. Daszki
ochronne powinny znajdowa¢ si¢ na wysoko$ci nie mniejszej niz 2,4 m nad terenem w
najnizszym miejscu i1 by¢ nachylone pod katem 45° w kierunku zrédta zagrozenia.
Pokrycie daszkéw powinno by¢ szczelne i1 odporne na przebicie przez spadajace
przedmioty. Uzywanie daszkow ochronnych jako rusztowan lub miejsc sktadowania
narzedzi, sprzgtu, materialow jest zabronione.

Na terenie budowy powinny by¢ réwniez wyznaczone oznakowane, utwardzone

1 odwodnione miejsca do sktadania materiatdéw 1 wyrobow. Sktadowiska materiatow,
wyrobow 1 urzadzen technicznych nalezy wykona¢ w sposob wykluczajacy mozliwos¢
wywrocenia, zsunigcia, rozsunigcia si¢ lub spadnigcia sktadowanych wyrobow

1 urzadzen

4, PRZEWIDYWANE ZAGROZENIA WYSTEPUJACE PODCZAS REALIZACJI ROBOT
BUDOWLANYCH

Podczas realizacji inwestycji przewiduje si¢ realizacj¢ nastepujacych robot
budowlanych, o ktérych mowa w art. 21 a ust 2 ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo
Budowlane (Dz.U.1994.89.414 z podzn. zm.) oraz w §6 Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa
1 ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia:

1) roboty budowlane, ktorych charakter, organizacja lub miejsce prowadzenia stwarza
szczegolnie wysokie ryzyko powstania zagrozenia bezpieczenstwa
I zdrowia ludzi, a w szczegdlnosci przysypania ziemia lub upadku z wysokosci:
a) roboty, przy ktérych wykonywaniu wystepuje ryzyko upadku
z wysokosci ponad 5,0 m.( roboty elewacyjne, dachowe ).
C) roboty przy wejSciach - zabezpieczenia nad drzwiami wejSciowymi
— zabezpieczenia drog komunikacyjnych
4.1. Zagrozenia wystepujace przy wykonywaniu rob6t budowlano-montazowych:

e upadek pracownika z wysokosci.
Osoby przebywajace na stanowiskach pracy, znajdujace si¢ na wysokosci co najmniej 1,0
m od poziomu podtogi lub ziemi powinny by¢ zabezpieczone balustrada przed upadkiem z
wysokosci. Balustradami powinny by¢ zabezpieczone:

e pozostawione otwory w $cianach
Wazne jest ustalenie rodzaju prac, ktore powinny by¢ wykonywane przez co najmniej
dwie osoby, w celu zapewnienia asekuracji. Dotyczy to prac wykonywanych na wysokosci
powyzej 2,0 m w przypadkach, w ktorych wymagane jest zastosowanie srodkow ochrony
indywidualnej przed upadkiem z wysokosci.




Remont przepompowni $ciekdéw w gm. Narewka

4.2. Zagrozenia wystepujace przy wykonywaniu robdt wykonczeniowych:

e upadek pracownika z wysokosci (brak balustrad ochronnych przy podestach roboczych
rusztowania; brak stosowania sprzgtu chroniacego przed upadkiem z wysokosci przy
wykonywaniu robdt zwiazanych z montazem lub demontazem rusztowania)
e uderzenie spadajacym przedmiotem osoby postronnej korzystajacej z ciagu pieszego
usytuowanego przy budowanym lub remontowanym obiekcie budowlanym

Roboty wykonczeniowe zewnetrzne (elewacja budynku) moga by¢ wykonywane
przy uzyciu ruchomych podestow roboczych lub rusztowan. Montaz rusztowan, ich
eksploatacja i demontaz powinny by¢ wykonane zgodnie z instrukcja producenta lub
projektem indywidualnym. Osoby zatrudnione przy montazu i demontazu rusztowan oraz
monterzy podestow roboczych powinien posiada¢ wymagane uprawnienia. Osoby
dokonujace montazu 1 demontazu rusztowan obowiazane sa do stosowania urzadzen
zabezpieczajacych przed upadkiem z wysokosci.

Przed montazem i demontazem rusztowan nalezy wyznaczy¢ i wygrodzi¢ strefg
niebezpieczna. Rusztowania i ruchome podesty robocze powinny by¢ wykorzystywane
zgodnie z przeznaczeniem. Odbidr rusztowania dokonuje si¢ wpisem do dziennika
budowy lub w protokole odbioru technicznego. W przypadku rusztowan systemowych
dopuszczalne jest umieszczenie porgczy ochronnej na wysokosci 1,0 m.

Rodzaje prac szczegolnie niebezpiecznych:
e praca na wysokosci powyzej 5,0 m.

5. SPOSOB PROWADZENIA INSTRUKTAZU PRACOWNIKOW PRZED PRZYSTAPIENIEM
DO REALIZACJI ROBOT SZCZEGOLNIE NIEBEZPIECZNYCH

Pracownicy realizujacy roboty budowlane musza posiada¢ kwalifikacje
przewidziane odrgbnymi przepisami dla danego stanowiska, uzyskane orzeczenie lekarskie
o dopuszczeniu do okreslonej pracy, odbyte instruktaze stanowiskowe oraz przeszkolenia
w sprawie ogolnych przepisdOw bezpieczenstwa 1 higieny pracy oraz bezpieczenstwa 1
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

6. SRODKI TECHNICZNE 1 ORGANIZACYJNE, ZAPOBIEGAJACE
NIEBEZPIECZENSTWOM WYNIKAJACYM Z WYKONYWANIA ROBOT BUDOWLANYCH W
STREFACH SZCZEGOLNEGO ZAGROZENIA ZDROWIA LUB W ICH SASIEDZTWIE

Wykonawca obowiazany jest do petnienia nadzoru nad przestrzeganiem na placu
budowy przepisoOw bezpieczenstwa i higieny pracy oraz egzekwowania od pracownikoéw
przestrzegania przepisOw prawa budowlanego i innych rozporzadzen w tym zakresie.
Wykonawca obowiazany jest do wykonania zagospodarowanie placu budowy przed
rozpoczgciem robot budowlanych, obejmujacego w szczegolnosci:

1) ogrodzenie terenu,
2) oznakowanie miejsc niebezpiecznych tablicami ostrzegawczymi,

3) umieszczenie tablic informacyjnych, ogloszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia,

4) zapewnienie instrukcji oraz sprz¢tu przeciwpozarowego,

5) zapewnienie wydzielonych sktadowisk materiatéw budowlanych i terenéw produkcji
pomocniczej budowy,
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6) wlasciwe wykonanie przewodow elektrycznych do zasilenia urzadzen na placu budowy,

7) zabezpieczenia prowadzenia robot, przy ktorych wystepuje ryzyko upadku

z wysokosci, a w szczegdlnosci wykonanie dodatkowej kondygnacji, oraz nowych
konstrukcji dachu jak i wykonywanie docieplenia $cian zewnetrznych budynkow, nalezy
stosowa¢ rusztowania z pomostami otoczonymi barierkami o wysokosci 1,Im oraz
stosowanie pasOw lub szelek bezpieczenstwa z linkami asekuracyjnymi,

8) zabezpieczenia przed uderzeniem spadajacych materiatow 1 narzedzi, nalezy do
rusztowan od strony zewngtrznej mocowac siatki ochronne oraz na rusztowaniach nalezy
zawiesi¢ tabliczki informujace przechodniéw 0 mozliwosci powstania
przedmiotowego zagrozenia.

Bezposredni nadzor nad bezpieczenstwem 1 higiena pracy na stanowiskach pracy sprawuja
odpowiednio kierownik budowy (kierownik robot) oraz mistrz budowlany, stosownie do
zakresu obowiazkow. Nieprzestrzeganie przepisOw bhp na placu budowy prowadzi do
powstania bezposrednich zagrozen dla zycia lub zdrowia pracownikow.

Przyczyny organizacyjne powstania wypadkow przy pracy:

e niewlasciwa ogolna organizacja pracy
e niewlasciwa organizacja stanowiska pracy
Przyczyny techniczne powstania wypadkow przy pracy:

niewlasciwy stan czynnika materialnego
niewtasciwe wykonanie czynnika materialnego
wady materialowe czynnika materialnego
niewlasciwa eksploatacja czynnika materialnego

Osoba kierujaca pracownikami jest obowiazana:

e organizowa¢ stanowiska pracy zgodnie z przepisami i zasadami bezpieczenstwa i
higieny pracy

e dbac o sprawnos¢ srodkéw ochrony indywidualnej oraz ich stosowania zgodnie

zZ przeznaczeniem

e organizowaé, przygotowywa¢ 1 prowadzi¢ prace, uwzgledniajac zabezpieczenie
pracownikow przed wypadkami przy pracy, chorobami zawodowymi 1 innymi chorobami
zwiazanymi z warunkami srodowiska pracy

e dbac o bezpieczny i higieniczny stan pomieszczen pracy i wyposazenia technicznego
Pracownicy zatrudnieni na budowie powinni by¢ wyposazeni w $rodki ochrony
indywidualnej oraz odziez i obuwie robocze. Srodki ochrony indywidualnej w zakresie
ochrony zdrowia i bezpieczenstwa uzytkownikow tych $rodkow powinny zapewniaé
wystarczajaca ochrong przed wystgpujacymi zagrozeniami (np. upadek z wysokosci,
uszkodzenie glowy, twarzy, wzroku, shuchu).

6.1  Roboty na wysokosci

Montaz rusztowan, ich eksploatacja i demontaz powinny by¢ wykonane zgodnie z
instrukcja producenta Iub projektem indywidualnym. Osoby zatrudnione przy montazu i
demontazu rusztowan oraz monterzy podestoéw roboczych powinien posiada¢ wymagane
uprawnienia. Osoby dokonujace montazu i demontazu rusztowan obowiazane sa do
stosowania urzadzen zabezpieczajacych przed upadkiem z wysokosci.
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